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Load Output (B)

(from Sub BAT. to Load)

BAT. Charging

(from Main BAT. to Sub BAT.)

5.08mm , 6 POS 코넥터/

Molex / 395305006 (초록)

( Max. 15A )

 시그널 LED 램프 / 3개

5.08mm , 5 POS 코넥터/

Molex / 395305005 (초록)

( Max. 15A )
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제어계통도  /  BSMS ( Battery Swapping Management System )
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주기 :

1) 회함 재질 : 알루미늄

2) 설치방향 : 수직/수평 모두 가능.

Load Output (A)

(from Main BAT. to Load)

도면 및 작동설명
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Signal Output  ( to AMR  )

Signal Input   ( from AMR, 또는 작업자 )

BSMS

( Buck/Boost )

TABOS Inc.TABOS Inc.

2024.06.28

리튬 전지

Aux. Battery

사용자 교체형 자동차 휴즈

( Fuse / 15A 58VDC )

-

AGV / AMR

( 콘트롤 부하 )

( B 접점 )

( A 접점 )

BSMS ( Battery Swapping Management System )

제품1 / 형번 : BSMS-300W-25V
제품2 / 형번 : BSMS-300W-50V

 --> (공칭 24~50V 배터리) to  (공칭24~25V) 배터리 / 10A Buck Boost Charger

--> (공칭 24~50V 배터리) to (공칭48~50V) 배터리 / 3~5A Buck Boost Charger

전선 : 2 sqmm

전선 : 22 awg

전선 : 22 awg

전류 : Max. 10A (또는 5A)

전류 : 약 1~20 mA

전류 : 약 1~20 mA

전선 : 2 sqmm

( A 접점 )

3

C 1

( 보조 배터리 )

(부하쪽으로 공급하는 전원을 메인배터리에서

 서브 배터리로 '절체'하라는 명령 )

(부하쪽으로 공급하는 전원을 메인배터리에서

 서브 배터리로 절체 명령을 수행했다는 확인 신호 출력 )

제어 순서: 가.) 상황 설명 :

     메인 배터리가 배터리로 구동되는 기계 (AMR, AGV 등, 이하 AMR로 칭한다.)의 부하에 전원을 공급하고 있었다.
     메인배터리 충전잔량이 부족할 경우 만충된 새 배터리로 교체를 하게 된다.

나.) 메인 배터리 분리전 동작 :

    1) AMR 제어장치는

         첫째 : 콘트롤 부하를 제외한 대전력 부하 (모터 부하 포함)가 배터리에서 공급되지 않도록 사전 조치를 취한다.

                   *방법1 : 모터를 포함하여 대전력을 쓰는 부하를 일시 중지시킨다. ( 아래 스위치 Ⓐ는 없어도 된다. )

                   *방법2 : 위 방법1을 취함과 더불어 스위치 Ⓐ를 장착하여  --> OFF 시킬 수 있다.

         둘째 : Signal Input 단자 / 스위치 Ⓒ --> ON 시켜, 본 장치인 BSMS에 보조배터리를 콘트롤 부하에 연결하라고 명령한다

    2) BSMS는 위 명령을 받고  그 내부에 있는 스위치 ① , ② , ③을 아래와 같이 동작시킨다.
         첫째 : 스위치 ① --> ON 시킨 후에 스위치 ② --> OFF 시킨다.

         둘째 : Signal Output 단자 스위치 ③ --> ON 시켜 위 명령을 수행했다는 회신을 보낸다.  ( 신호선 Ⓓ --> ON 상태 )
                  이 때 BSMS 케이스에 부착된 시그널 LED도 그 상황을 표시한다.

    3) AMR은 스위치 Ⓓ --> ON 신호를 받고(필수조건은 아님), 메인배터리를 분리하여, 만충된 새 배터리로교체 한다.

다.) 메인배터리를 만충된 새 배터리로 교체한 후에

    1) 대전력 부하 (모터 부하 포함)를 배터리와 연결시킨다. ( 스위치 Ⓐ --> ON )

    2) 스위치 Ⓒ --> OFF 시킨다.  이 때 부터는 BSMS는 메인배터리에서 보조배터리로 만충될 때까지 계속 충전을 시작한다.

    3) AMR 제어장치는 신호선 Ⓓ --> OFF 상태를 확인하면 끝이다. 이 때 신호선 Ⓓ 확인동작은 생략할 수 있다.

블록 계통도/ 동작설명

( 배터리 스와핑 관리 시스템 )
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리튬 전지

Main Battery

-

+

50V ,  5A Max.
25V , 10A Max.

AGV / AMR

( 대전력 부하 )

모터 부하A

2

B

-

+

+

-

+

+

-
전선 : 2 sqmm

전류 : Max. 10A at 25V

(또는 5A at 50V)

전류 : Max. 10A at 25V

(또는 5A at 50V)

TABOS Inc.TABOS Inc.

고객도면 3D   /  2023.07.19

고객도면  /  BSMS ( Battery Swapping Management System )

( 배터리 스와핑 관리 시스템 )

주기 : 스위치  1  ,  2  ,  3  은 이해를 돕기 위한 BSMS 내에 있는 가상의 스위치입니다.

D

(배터리 스와핑 관리시스템)

< 사용 안해도 되긴 함 >

< 필수 스위치 >

접속 코넥터

제품1 / 형번 : BSMS-300W-25V
제품2 / 형번 : BSMS-300W-50V

 --> (공칭 24~50V 배터리) to  (공칭24~25V) 배터리 / 10A Buck Boost Charger

--> (공칭 24~50V 배터리) to (공칭48~50V) 배터리 / 3~5A Buck Boost Charger

(배터리 스와핑 관리시스템)

< 신호선 >

< 신호선 >

< 파워선 > < 파워선 >

< 파워선 >
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